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M7061E1012, VRM20

SERVOPOHONY PRO ROTACNI SMESOVACI VENTILY CENTRA

Pouziti

Pohon Honeywell M7061 je navrzen k modulaéni regulaci
v otopnych a chladicich soustavach. Vysoka presnost, robustni a
odolna konstrukce jsou standardnimi vlastnostmi téchto pohond.
V kombinaci s ventily DRxxxGMLA / DRxxxGFLA ZRxxxMA /
ZRxxxFA je mozno velmi prfesné regulovat teplotu topné a
chladici vody. Mechanické rozhrani mezi pohonem a ventilem je
zkonstruovano pro spolehlivy provoz. Pohony s togivym
momentem od 10 Nm aZz do 20 Nm jsou vhodné pro rotacni
smésSovaci ventily DN 15 az DN 100.

KATALOGOVY LIST

Hlavni rysy

e Chranéno proti zablokovani a pretizeni

«  Elektricky servopohon pro rotaéni ventily bez potfeby udrzby
e Pruhledovy indikator polohy

e Montaz pfimo na rotac¢ni ventily

e Manualni ovladani

*  Velky to¢ivy moment

* Dlouha Zivotnost

Technické parametry

24 Vdc (-10%, +15%),

Napajen 50/60 Hz

Prikon 100 mA

Ridici signal 0..10V/2..10V
Uhel rotace 90°

Doba provozu

Zalezi na modelu, viz tabulka

Nominalni to¢ivy moment

Zalezi na modelu, viz tabulka

Ochranny standard

IP 54 per EN 60529

Trida izolace

| per EN 60730

Okolni teplota pfi provozu

0..45<C

Teplota vody ve ventilu

2..110 C

Relativni vihkost

nekondenzujici

Hmotnost

1,5kg

Technické parametry model(i

X Diglge: Svétlost ventilu Objﬁdna0|
moment chodu cislo

10 Nm ~1,5min DN15 to DN40 M7061E1012

20 Nm ~ 3,0 min DN15 to DN80 VRM20
Vhodné ventily

DRxxxGMLA / DRxxXGFLA, ZRxxxMA / ZRxxxFA
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Provoz

Servopohon je napajen stejnosmérnym motorem. Vieteno

servopohonu se otaci o 90° Poloha je fizena zabudovanou
elektronikou.
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Fig. 1. Hlavni rysy

Uhel rotace je elektronicky omezen a miZe byt nastaven (viz
sekce ,Uhly rotace“) Vfeteno lze téZ oto&it manualné pouZitim
rozpojovaciho tlagitka (viz Obr 1.) na odpojeni motoru a pouzitim
ruéni packy. Jakmile je obnoven pfivod proudu, ventil bude opét
ovladan servopohonem.

Elektricky obvod na pretizeni chrani servopohon. Pokud je
prekro¢en maximalni to¢ivy moment, je servopohon automaticky
vypnut. Servopohon nevyzaduje zadnou UdrZzbu.

Provéreni a udrzba

Smér rotace motoru

Smeér rotace Ize nastavit pouzitim jumperu ST1 (viz obr. 1).

e ST1v"L" (levé) poloze (tovarni nastaveni): rotace ve sméru
hodinovych ruci¢ek 0 — 100% (tj. kdyz Y = 0 Vdc, ruéni
packa je na levém kraji)

e« ST1in"R" (prava) poloha: rotace proti sméru hodinovych
ruc¢icek 100% ~ O (tj. kdyz Y = 0 Vdc, ru¢ni packa je na
pravém kraiji).

Vstupni signal Y

Vstupni signal Y mdze byt nastaven s pomoci jumperu ST2 (viz
Fig. 1):

e ST2 v horni poloze (Tovarni nastaveni): Y = 0...10 Vdc

¢ ST2 in dolni poloze: Y = 2...10 Vdc

Nastaveni vietene na potenciometru se
zpétnou vazbou

Poloha vietena mGze byt pomoci kole¢ka R (knob R, viz obrazek
1) nastavena, aby odpovidala signalu z potenciometru se
zpétnou vazbou. S motorem ve stfeni poloze (zna¢ka na ruéni
pacce musi byt srovnana se zna¢kou na krytu motoru), vystupek
na kole¢ku knob R musi ukazovat na trojuhelnic¢ek na PCB

(tovarni nastaveni). Nastaveni je nutné pouze pokud je blok
tisténého spoje vyménén na udrzbu).

Charakteristika servopohonu

Charakteristika servopohonu, t. j. vztah mezi rotaci motoru a
vstupnim signalem Y, maze byt pomoci potenciometru K (viz
obrazek 1) upravena tak, aby vyhovovala danému ventilu. Kfivka
charakterisitky mezi svym poc¢ateénim a koncovym bodem muze
byt libovolné nastavena na konvexni, linearni nebo konkavni tvar
(viz obr. 2). Potenciometr K je oznacéen ¢&isly 1 az 9. Z vyroby je
nastaven na K=5 (linearni).
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Fig. 2. Charakteristika servopohonu

Priklad

KdyZz montujete servopohon na ventil s linearni charakteristikou,
stejna procentualni charakteristka maGze byt dosazena
nastavenim na konkavni kfivku (K = 3).

Servopohon pouzity dohromady se sméSovacim ventilem je dalSi
pouziti vyZadujici konkavni kfivku (K = 3).

Uhel rotace

Uhel rotace je nastavitelny pomoci potenciometrd P_ a Pgr (viz
Obr. 1). Pocate¢ni a koncové body mohou byt nastaveny
nezavisle.

Nominalni thel oto€eni je 90°(105°— 15°= 909; potenciometry
jsou z vyroby nastaveny na: P = 15 a Pg = 105. Tato nastaveni
jsou oznacena ¢tvereCkem M.

Pozadovany Uhel mize byt nastaven zménou pocatecniho a
koncového bodu: V celkovém rozsahu, vSechny udhly jsou
pFipustné.

Pocate¢ni bod mize byt nastaven potenciometrem P. mezi 0 a
60° zatimco kone ¢ny bod je nastavitelny mezi 60° a 120°
pomoci potenciometru Pr.

Na obr. 3. je pfiklad nastaveni Uhlu rotace na pocate¢ni bod 15°
a koncovy bod 105° Na obr. 4. je odpovidajici vztah meazi
vstupnim signalem a Uhlem rotace.
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Potenciometr Pr

Rozméry

Potenciometr PI

Obr. 3. Pfiklad nastaveni thlu rotace (P. and Pg) f
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Obr. 4. Vstupni signal Y a Uhel rotace l
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Pfipojeni na ventil
PrFe pfipojenim servopohonu, umistéte rota¢ni ventil jak je tfeba: E
viz katalogovy list DRxxXGMLA / DRxxxGFLA, ZRxxxMA /
ZRxxxFA.
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Rozméry s DRxxxGMLA (mm)

<T> model DN c
DR15GMLA 15 179

@ @ @ @ @ DR20GMLA 20 179
DR25GMLA 25 179

| | + V DR32GMLA 32 188
: DR40GMLA 40 188

24V~ Y yi
0...10V-
(2...10V-)
Obr. 5. Pfipojeni

Na potlaceni vstupniho signalu Y, t.j. pokud chcete regulovat
polohu pomoci externiho zdroje, zapojte svorky motoru - H-f—4+—-1+
nasledovné:

¢ volba signalu na 100%, propojte svorku 3 se svorkou 4

¢ pro volbu signalu na 0%, pfipojte svorku 3 se svorkou 2
(uzemnovaci kabel).
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Obr. 8. M7061 s DRxxXGMLA - rozméry

Obr. 6. Potla¢eni vstupniho singéalu
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Rozméry s ZRxxxFA (mm)

Rozméry s DRxxxGFLA (mm)

model DN c model DN c
DR20GFLA 20 179 ZR25FA 25 179
DR25GFLA 25 179 ZR32FA 32 188
DR32GFLA 32 188 ZRA0FA 40 188
DR40GFLA 40 188 ZR50FA 50 202
DR50GFLA 50 202 ZR65FA 65 219
DR65GFLA 65 219 ZR80FA 80 219
DRSOGFLA 80 219 ZR100FA 100 240
DR100GFLA 100 240 ZR125FA 125 267
DR125GFLA 125 267 ZR150FA 150 274
DR200GFLA 150 274 ZR200FA 200 314
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Obr. 9. M7061 s DRxxxGFLA, rozméry
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Obr. 10. M7061 s DRU, rozméry :
Obr. 12. M7061 s ZRxxxFA

Rozméry s RxxxMA (mm)

model DN c
ZR15MA 15 179
ZR20MA 20 179
ZR25MA 25 179
ZR32MA 32 188
ZR40MA 40 188

E

Obr. 11. M7061 s ZRxxxMA
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