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~MO TM

Proporcionalni termicky pohon pro ventily TA-Modulator a TBV-CM
poskytuje presnou plynulou regulaci a vysokou tfidu kryti. Ve spojeni
s radiatorovymi ventily poskytuiji proporcionalni pohony mnohem

presnéjsi regulaci teploty v mistnosti nez regulatory s ON/OFF funkci.

Novy design zarucuje dlouhou zivotnost. Ukazatel pozice je viditelny
ze vSech stran a usnadniuje obsluhu. Velka uzaviraci sila zarucuje

spolehlivy provoz.

Klicové vlastnosti

> Automaticka adaptace na aktualni

zdvih ventilu

Pro optimalni charakteristiku regulace

> Autodiagnostika fidiciho signalu
dle zapojeni kabel
Jeden model pro vSechny varianty
fidiciho signalu.

> Velka uzaviraci sila a zdvih
Pro spolehlivy provoz.

> Ukaztel polohy viditelny ze vSech
stran
Snadné uvadéni do provozu a obsluha.

Technicky popis

Oblast pouziti:
Pro proporcionalni regulaci teploty.

Rychlost prestavéni:
30 s/mm

Certifikace:
CE, EN 60730-2-14

Napajeci napéti:
24V AC +25% / -20%
Frekvence 50-60 Hz

Elektricky prikon:

Startovaci < 7 W

Trvaly < 3 W

Startovaci proud < 250 mA

Rezim pohotovosti/spanku < 25/2 mA

Ridici napajeni:

Automaticky rozpozna fidici napéjeni
podle zapojeni kabeld.
0-10V/10-0V DC

2-10V/10-2V DC

R =100 kQ

Uzaviraci sila:
125N

Zdvih:
4,7 mm; ukazatel pozice viditelny ze
v8ech stran, adaptace na zdvih ventilu.

Teploty:

Max. teplota okoli: 50°C

Min. teplota okoli: -5°C

Max. teplota média: 120°C
Skladovaci teplota: -25°C — +70°C

Trida kryti:
IP 54 v jakékoli pozici.

T¥ida ochrany:
I, EN 60730

Kabel:

Délka: 0,8 m, 2 mnebo 5 m. 10 m na
vyzadani.

Pripojovaci kabel: 4 x 0,25 mm?,

Konec kabelu je odizolovan v délce 100
mm a konec kazdé zily je bez izolace v
délce 8 mm.

MoZnost volby kabeldZe bez halogend,
tfida pozami B2ca — s1a, d1, a1 podle
EN 50575.

Pripojeni k ventilu:
Ryhovana matice se zavitem M30x1,5.

Téleso:
Narazu odolny plast PC/ABS,
bila RAL 9016.



Konstrukce

1. Cidlo

2. Pruzina

3. Topny ¢lanek PTC

4. Moznost osazeni “barevnych klip(”
“partnerskych klip&”

5. Indikace polohy

6. Elektronicka deska

7. Snimaci systém pro automatickou detekci zdvihu ventilu

nebo specialnich

Pouziti

Termicky pohon EMO TM je ur€en pro teplotni a/nebo Casové
fizené proporciondlni regulacni systémy, napr.:

Vytapéni

Pro systémy podlahového, stropniho a radiatorového vytapéeni,
kde zajistuje regulaci teploty v jednotlivych mistnostech nebo
hromadnou regulaci v:

- bytech, konferen&nich mistnostech, skladovacich mistnostech,
Skolach atd.

— pro fizeni sméSovani, regulaci hmotnostniho pritoku atd.

Vzduchotechnika

Regulace prostorové teploty jednotlivych mistnosti regulact
pratoku teplonosné latky vzduchotechnickymi vyméniky tepla,
ohfivaci vzduchu, atd.

Klimatizace/chlazeni

Regulace prostorové teploty jednotlivych mistnosti nebo zén
regulaci prdtoku teplonosné latky, napf. u chladicich stropd,
fancoilll apod.

Optimalnich vysledkd Ize dosahnout i v podminkach vyzaduiicich
vysokou presnost nebo pii pouZiti procesné fizenych systémd,
napfiklad u centralizované regulace velmi rozvétvenych siti a u
regulacnich systém( automatizace budov.
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Funkce

1. Princip ¢innosti béhem uvadéni do provozu
Proces zjednoduSeného zobrazeni bez ventilu
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2. Princip ¢innosti s ventilem TBV-CM
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3. Princip ¢innosti se standardnim termostatickym
télesem ventilu
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Autodetekce fidiciho signalu (Type Detection)

Kdyz jsou kabely fidiciho napéti pripojeny podle prislusného
typu detekce (Control Voltage) 0-10V, 10-0V, 2-10V, 10-2 V
(viz schéma zapojeni), pohon EMO TM automaticky detekuje
pozadovanou funkci, jakmile je zapnuto napajeni (Power On)
fidici jednotky a pohonu (obr. 1).

Autodetekce zdvihu ventilu (Stroke Adjustment)

Béhem prvniho spusténi (Initial Operation) pohon EMO T™M
provede rychlé mechanickeé resetovani (Resetting) ventilu
ohratim (R ON) expanzniho systému (obr. 1). Po ochlazeni (R
OFF) se expanzni systém pohonu znovu zahfeje a po uplynuti
Casoveé prodlevy (Time Lag) se znovu spusti proces otevirani.
Probéhne cely zdvih (Stroke) pohonu a je zaznamenana poloha
zdvihu ventilu v uzaviené poloze (Closing Dimension) a ve
zcela oteviené poloze. Timto zplsobem Ize zdvih ventilu urdit s
vysokym rozligenim. Ridici napéti z fidici jednotky se prifazuje
efektivnimu zdvihu ventilu v linearnim vztahu (obr. 1, 3).
Nastaveni zdvihu zamezuje nadmeérnému zdvihu (Overstroke)
pohonu EMO TM. Casova prodleva (Time Lag) se tak zkracuje
na minimum a optimalizuje se charakteristika regulace (obr. 3).
Pro trvalé zajisténi spravného vztahu mezi fidicim napétim a
zdvihem ventilu se proces nastaveni zdvihu ventilu automaticky
opakuje kazdy mésic (Monthly) (obr. 3).

Normalni provoz (Normal Operation)

Pri normalnim provozu pohon EMO TM upravuije zdvih ventilu
podle fidiciho napéti fidici jednotky ve spravném vztahu.
Prislusné mezilehlé polohy zdvihu ventilu jsou pfesné fizeny
zapinanim a vypinanim ohfevu expanzniho systému (R PDM,
obr. 2, 3).

Pohotovostni rezim (Stand-by Mode)

Kdyz se pohon nachazi v uzaviené poloze (Closing Dimension)
u v8ech fidicich napéti, na pét minut se zapne pohotovostni
rezim. V tomto rezimu je zajiténa nizka energeticka spotfeba
expanzniho systému, ktery v3ak stale sleduje provozni teplotu,
aby mohl s minimalni ¢asovou prodlevou reagovat na novy
pozadavek od fidici jednotky (obr. 2, viz A).

Rezim spanku (Sleep Mode)

Tento rezim se zapne po ukondeni pohotovostniho rezimu.
Expanzni systém se neohfiva. Pohone EMO TM se pfepne do
normalniho provozu po uplynuti Casové prodlevy (Time Lag),
ktera nebude delsi nez 8 sekund od pripojeni fidiciho napéti z
fidici jednotky (obr. 2, viz B).



Pracovni rozsah

Pohon EMO TM byl zkonstruovan pro pouziti se véemi TA/
HEIMEIER regulaCnimi ventily s pfipojovacim zavitem M30x1,5.
Pracovni zdvih pohonu odpovida rozsahu

X=11,10 mm - 15,80 mm.

Automaticka detekce a indikace zdvihu ventilu

uzavien otevien

closed

0-21mm..<4,7mm

Instalace
Trida kryti:
IP 54
EN 60529
IP 54
EN 60529

IP 54

EN 60529
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Schéma zapojeni

GND (COM) >
24VAC (+25 %[-20 %) >
50-60 Hz; max 7W, nom 3W, min 0,1 W
Y4 (0/2..10vDC) >
(Rout < 100 kQ) >
Y/ (10...2 /o VDC)
EMOTM n.c nc
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! Y e yellow Yt =0...10vDC Y4 =10...0 VvDC vt =2..10vDC Y4 =10..2VDC
V)( = @ =NC " Ri (Y/GND) = 100 k@ (I < 0,1 mA)
NC = bez proudu uzavien
n. c. = nepfipojeno (odpojte nebo izolujte
GND = zemnici vodi¢
1 bily
2 hnédy
3 zeleny
4 Zluty
Tabulka pFipojeni
Ridici napéti GND (COM) 24V AC Y1 Y|
bily hnédy zeleny Zluty
1 2 3 4
0-10V X X X —/n.c.
10-0V X X —/n.c. X
2-10V X X X 24V AC
10-2V X X 24V AC X
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Pokyny k projektovani

Kompatibilita regulator(

Proporcionalni regulatory pouzité ve spojeni s EMO TM musi
mit vystupni napéti 0/2 V - 10 DC nebo 10V - 2/0 V, a musi mit
vnitfni zatézovy odpor.

Pro regulatory bez vnitfniho zatézového odporu (tj. nékteré
pokojové termostaty, DDC stanice a dvoj¢inna vystupni faze) je
zapotrebi externi odpor (vystup na GND). Vezméte v Uvahu max.
vystupni proud regulatoru 1 . Odpor,  pfil 2 mA =5,6 kQ />
2 mA = 3,3 kQ); typ 0,25 W.

Ochranné nizké napéti 24 V

Pri poZzadovaném nizkém ochranném napéti (SELV dle DIN VDE
0100) je tfeba pouzit bezpeCnostni transformator podle

EN 61558.

Dimenzovani transformatoru 24 V

Pro provoz provedeni pro 24 V je nutné pouzivat odpovidajici
transformator, odpovidajici EN 60335.

Pro dimenzovani potfebného prikonu transformatoru je nutné
vzit v Uvahu pfikon v dobé sepnuti termického pohonu. Také
provedeni spinacich kontaktd reguldtoru prostorové teploty musf
odpovidat spinacimu prikonu.

Minimalni pozadovany vystupni vykon transformatoru je dan
souctem spinacich pfikonl termického pohonu EMO TM 24 V a
piikond prostorovy termostat.

Délka kabel(

Pro dodrzeni uvedenych spinacich dob nesmi ztrata napéti v
napajecim okruhu termického pohonu (v zavislosti na délce a
prdrezu kabell) ve spinaci fazi prekrocit 4 %.

PouZijete-li médéné vodice, mlzete pro priblizné dimenzovani pouzit nasledujici vypodetni vztah:

Lmax.=1/n

L max.: maximalni délka kabelu v [m] (viz schéma zapojeni)
I tabulkova hodnota v [m]
n: pocet servopohont

Vedeni: Priiez: | Poznamka:
Typ/nazev A 24V pouziti; porovnani
[mm?] [m]
LiY/dvouZzilovy kabel 0,34 38 odpovida @ 0,6 mm
Y(R)/zvonkovy drat 0,50 56 model Y(R) 2 x 0,8
HO3VVF/PVC sitovy kabel 0,75 84 ne pod omitkou
NYM/instalaéni vedeni 1,50 168 také u NYIF 1,5 mm?
NYIF/instalacni vedeni 2,50 280 také u NYM 2,5 mm?

Priklad vypoctu
Hledano:
max. délka kabelu L max.

Zadano:

napéeti U =24V

prdrez vodicem A = 2 x 1,5 mm?
tabulkova hodnota | = 168 m
pocet servopohonlin = 4

Resent:
Imax.=1/n=168m/4=42m
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Provedeni
24 VAC
Délka kabelu [m] Objednaci ¢.
ﬁ- EMO TM, NC (bez proudu uzavien)
© 08 1868-00.500
2 1868-01.500
5 1868-02.500
M30x1,5 EMO TM, NC (bez proudu uzavien) - S kabelem bez halogeni
0,8 322041-50004
2 322041-50005
5 322041-50006
Prislusenstvi

Ochranny kryt pro EMO T a EMO TM

Pro aplikace s vysokym rizikem poSkozeni Objednaci &.

(napf. verejné budovy, Skoly, Skolky atd.) a Bila RAL 9016 1833-40.500

na ochranu proti kradezi.

Kryt se zavitem M12x1,5 pro montaz

chranicky elektrického kabelu. Dodavano

bez chranicky a Sroubeni pro kabel.

Pripojeni na cizi radiatorové ventily

Redukce pro montaz termického pohonu Vyrobce Objednaci &.

EMO T/EMO TM na radiatorové ventily Danfoss RA (@=~20 mm) 9702-24.700

uvedenych vyrobcd. Danfoss RAV (@~34 mm) 9800-24.700

PFipOjOVaClI zavit M30x1,5 dle standardu Danfoss RAVL (@=~26 mm) 9700-24.700

HEIMEIER. Vaillant (@=30 mm) 9700-27.700
TA (M28x1,5) 9701-28.700
Herz (M28x1,5) 9700-30.700
Markaryd (M28x1,5) 9700-41.700
Comap (M28x1,5) 9700-55.700
Oventrop (M30x1,0) 9700-10.700
Giacomini (@=22,6 mm) 9700-33.700
Ista (M32x1,0) 9700-36.700
Uponor (Velta) 9700-34.700
- rozdélovace Euro-/Kompakt nebo ventil zpatecky
17
Uponor (Velta) 9701-34.700
- rozdélovace Provario

Pripojeni k otopnym télesiim Ventil kompakt

Redukce pro montaz EMO T/EMO TM Model Objednaci é.

s pripojovacim zavitem M30x1,5 na Série 2 9703-24.700

ventilové viozky se svérnym pfipojenim Série 3 9704-24.700

Série 2. nebo Série 3.
Pripojovaci zavit M30x1,5 dle standardu
HEIMEIER.

Veskeré produkty, texty, fotografie a diagramy pouzité v tomto dokumentu mohou byt zménény spolecnosti
IMI Hydronic Engineering bez predchoziho upozornéni a udani divodu. Pro aktualni informace o nasich
produktech a technickych datech, navstivte prosim stranky www.imi-hydronic.com.
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